1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac zwigzanych z przebudowg instalacji elektrycznych w
budynku Zespotu Szkét Terendw Zielonych w Radzyminie, zwigzanych z adaptacjq pomieszczen na potrzeby kuchni i stotowki
Nomeklatura CPV: 45310000-3 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1.2, Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w punkcie
1.1..

1.3. Zakres robdt objetych SST

a) montaz instalacji rozdzielczych — w.l.z. budynku, w.l.z.-t tablicy pietrowej

b) montaz instalacji odbiorczych - o$wietlenia i gniazd

c) montaz magistrali wyrownawczej i potaczen wyréwnawczych

d) montaz prefabrykatdow — rozdzielnicy gt. TH, tablicy pietrowej TP-4, ztacza ZK
e) demontaz instalacji i urzadzen elektrycznych

f)  prace kontrolno pomiarowe

g) prace poinstalacyjne

1.4. Okreélenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z okresleniami ujetymi w odpowiednich normach i przepisach.
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wg OST.

2. MATERIALY

Wg OST.

3. SPRZET

Wg OST.

4. TRANSPORT

Wg OST. i

5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca przedstawi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robd6t uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
roboty instalacyjne, ze szczegdlnym uwzglednieniem wytaczen.
Pozostate wymagania wg OST. |
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Wg OST. i

7. OBMIAR ROBOT

Wg OST. | i

8. ODBIOR ROBOT

Wg OST. i

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wg OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wg dziatéw SST.

2. MONTAZ PRZEWODOW

CPV: 45311100-1 (roboty w zakresie przewodow instalacji elektrycznych)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem przewoddw
elektrycznych przeznaczonych dla:

- instalacji rozdzielczych

- instalacji wyréwnawczych

- instalacji odbiorczych

1.2. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Ogélne wymagania dotyczace robdt podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” .
1.3. Zakres prac
- montaz przewoddw w rurach na i pod tynkiem
- montaz przewodéw w bruzdach pod tynkiem
- podtaczenie przewodow
- przeprowadzenie prac kontrolnych i pomiarowych
- montaz gtdwnej szyny uziemiajacej
- wykonanie potaczen wyréwnawczych czesci dostepnych i obcych do magistrali wyréwnawczych

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
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2.2. Rury elektroinstalacyjne

- sztywne RB40
- elastyczne DVR110
- uchwyty do rur

2.3. Kable i przewody

- YAKY 4x120mm?

- YAKY 5x95mm?

- YDY 5x2,5;10mm?

- LY50mm?

- LY6; 25mm?-z0

- YDY(p) 2; 3; 4; 5x1,5mm?
- YDY(p) 3%2,5mm?

2.4. Osprzet
- gtdwna szyna uziemiajaca
- puszka odgatezna p/t PO70
- puszka koricowa p/t PK 60 z wkretami mocujacymi
- odgateznik hermetyczny n/t 5x2,5mm?
- objemki do rur
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ~Wymagania ogdlne” pkt 3.
4, TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

0Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogdine” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

-~ dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna byC przejrzysta, prosta
i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontow. Wskazane jest aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

5.2.2. wykonanie przebic¢ przez sciany i stropy

Wykona¢ za pomoca wiercenia. Srednica zaleznie od potrzeb.

5.2.3. wykonanie bruzd pod rury instalacyjne i przewody

Wykonac za pomocg wycinania lub frezowania. Bruzdy powinny mie¢ wymiary odpowiednie do potrzeb.

5.2.4. przygotowanie podtoza, wyréwnanie, montaz kotkow, wykonanie $lepych otworéw pod puszki

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, powinny by¢ zamocowane do podtoza w sposdb
trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowaé, oraz sam rodzaj instalacji. Przygotowanie
podtoza, wyrdwnanie, nawiercenie otworéw, montaz kotkéw mocujacych.

Slepe otwory pod puszki wykona¢ za pomoca frezowania.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz przepustow w przebiciach

Przejscia przewodow przez Sciany, stropy itp. musza by¢ chronione przed uszkodzeniami. Wykonywac w przepustach
rurowych o dtugosci wiekszej o 10cm z kazdej ze stron przebicia.
Obwody instalacji elektrycznych przechodzace przez podtogi musza by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed
przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury RB. W miejscach podziatu na strefy
pozarowe wykonac przepusty ognioodporne EI-60 przy zastosowaniu atestowanych materiatow.
5.3.2. montaz puszek instalacyjnych
Puszki podtynkowe mocowac za pomoca gipsu lub zaprawy cementowo-wapiennej z wyréwnaniem powierzchni.
Puszki natynkowe mocowac za pomocg kotkdw rozporowych.
5.3.3. montaz uchwytéw pod rury instalacyjne
Uchwyty mocowac za pomocg kotkéw rozporowych lub innych odpowiednich dla danego podtoza. Maksymalny odstep 50cm na odcinkach
poziomych i 1m na odcinkach pionowych. Rozstawienie uchwytéw powinno by¢ takie aby odlegtosci miedzy nimi ze wzgledéw estetycznych
byly jednakowe.
5.3.4. montaz rur na uchwytach lub w bruzdach
Rury nalezy ukfadac na przygotowanej i wytrasowanej trasie na uchwytach osadzonych w podtozu. Konce rur przed potaczeniem powinny byc
pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa taczenie rur wykonywac przez:
- zastosowanie rur z kielichami
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- zastosowanie gotowych ksztattek
- wykonanie kielichdw na goraco
tuki na rurach prze giecie na goraco lub zastosowanie gotowych ksztattek.
Zabrania sie ukfadania rur z wciggnietymi w nie przewodami.
5.3.5. wciagniecie przewodéw w rury instalacyjne, ulozenie w bruzdach
Wecigganie przewoddw nalezy wykonac za pomoca specjalnego osprzetu montazowego. . Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg
by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia.
W bruzdach ukfada¢ przewody kabelkowe YDYp.

5.3.6. montaz gldwnej szyny uziemiajacej

Przygotowanie podtoza, montaz szayny.

5.3.7. podiaczenie przewodow

W puszkach nalezy stosowac ztaczki do przewodéw lub odgatezniki. Nie wolno stosowac potaczen skrecanych. Do danego zacisku nalezy
przytaczyé przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugosc¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych. Korice przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi
tulejkami. Wykonanie potaczen wyréwnawczych czesci dostepnych i obcych do magistrali wyréwnawczych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca oceni:

-~ zgodno$¢ materiatdw z wymogami norm, projektu i ST
— stan techniczny materiatdw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary w trakcie prac

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w zakresie i z czestotliwoscig okreslong i zaakceptowang
przez Inzyniera.

— ogledziny utozenia rur i przewodéw w bruzdach lub na $cianach przed zakryciem

— ogledziny przepustéw przez stropy i ciany

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

ogledziny stanu i poprawnosci potaczen
— sprawdzenie ciggtosci zyt poszczegdlnych odcinkdw przewodow
— pomiar rezystancji izolacji

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest:

- m (metr) utozonych rur, korytek, przewoddw
— m (metr) wykutych bruzd

— szt wykonanych przebic¢

szt. sprawdzonych obwoddow

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- ulozenie rur elektroinstalacyjnych i przewoddw w bruzdach

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug OST.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 w sprawie warunkéw technicznych jakim powinny
odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)

3. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE

3. MONTAZ OPRAW OSWIETLENIOWYCH I OSPRZETU
CPV: 45312311-0 (instalowanie oswietlenia)
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem opraw

oSwietleniowych i osprzetu.
1.2. Ogdélne wymagania dotyczace robét

0Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” .

1.3. Zakres prac
- przygotowanie podfoza
- montaz opraw o$wietleniowych i osprzetu
- podtaczenie przewoddw
- prace kontrolno - pomiarowe

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Oprawy oswietleniowe

- Oprawa bryzgoszczelnych PFAMI2x36 Ridi.

- Oprawa bryzgoszczelnych awaryjnych PFAMI2x36 Aw Ridi.

- Oprawa plafoniera RK-330/218 Ridi

- Oprawa plafoniera awaryjna RK-330/218 Ridi

- Oprawo awaryjna z piktogramem Crystal 8W.

- Oprawa natynkowa z rastrem parabolicznym NT 236SG Ridi

- Oprawa natynkowa, awaryjna, z rastrem parabolicznym NT 236SG Ridi
- Oprawa natynkowa z rastrem asymetrycznymNT 236SG Ridi

- Oprawa natynkowa z rastrem aluminiowym NT 136SG Ridi

- Oprawa natynkowa, awaryjna, z rastrem aluminiowym NT 136SG Ridi

2.3. Osprzet

Typ osprzetu ustali¢ z Inzynierem. Osprzet powinien by¢ mocowany w puszkach za pomocg wkretdw.

- Przetacznik schodowy, 16A, p/t

- Przetacznik $wiecznikowy, 16A, p/t

- kacznik odwietlenia, 16A, 1-bieg. p/t

- tacznik o$wietlenia, bryzgoszczelny, 16A, 1-bieg. p/t
- kacznik odwietlenia, $wiecznikowy, bryzgoszczelny 16A, p/t
- Gniazdo 1-faz. 2P+PE, p/t

- Gniazdo 1-faz. 2P+PE, bryzgoszczelne, p/t

- Gniazdo antenowe RTV p/t

- Gniazdo 2xRJ45 p/t

- Ramka 1+3 krotna

- Zestaw gniazda 3-faz., 3P+N+PE, 16A z roztacznikiem
- Puszka podtogowa

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogdlne” pkt 3.
4, TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

0Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Srodki transportu
-~ dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdine” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. trasowanie

Oprawy i osprzet winny by¢ rozmieszczone w sposob funkcjonalny i estetyczny.

5.2.2. przygotowanie podtoza, wyréwnanie, montaz kotkow
Przygotowanie podtoza, wyréwnanie, nawiercenie otwordw, montaz kotkdw mocujacych.
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5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz opraw oswietleniowych

Na przygotowanym podtozu za pomoca kotkdw rozporowych z wkretami lub haczykami oraz w sufitach podwieszanych.

5.3.2. montaz tacznikéw podtynkowch

W przygotowanych puszkach korncowych. Mocowanie za pomoca wkretow.

5.3.3. montaz tacznikéw natynkowych

Na przygotowanym podtozu za pomocg przygotowanych kotkéw rozporowych.

5.3.4. podtaczenie przewodow

Wprowadzenie przewoddw do opraw zainstalowanych na zewnetrz budynku i w piwnicy oraz facznikéw bryzgoszczelnych wykona¢ zachowujac
stopien ochronny.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugosc¢ odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robé6t

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do rob6t

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca oceni:

-~ zgodno$¢ materiatdw z wymogami norm, projektu i ST
— stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin

6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

- ogledziny wprowadzenia przewodéw do urzadzen
- ogledziny stanu podtgczen pod zaciski

- sprawdzenie poprawnosci potaczen

— sprawdzenie ciggtosci przewoddw ochronnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
0gdIne zasady obmiaru robdt podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru jest ilos¢ sztuk:
- zamontowanych urzadzen
- sprawdzonych obwoddéw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Wedtug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

2. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.

3. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06
w sprawie warunkdéw technicznych jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. z 2002 nr 75 poz. 690)
5. Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. PBUE

4. MONTAZ PREFABRYKATOW I APARATURY
CPV: 45315100-9 (instalacyjne roboty elektryczne)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem prefabrykatow i
pozostatych aparatéw niskiego napiecia.

1.2. Ogd6lne wymagania dotyczace robot
0Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” .

1.3. Zakres prac
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- montaz prefabrykatéw
- podtaczenie przewoddw
- prace kontrolno - pomiarowe

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 2.
2.2. Rozdzielnica TK

Zgodos¢ z normg PN-EN 60439-1.

2.3. Tablica pietrowa TP-4

Zgodos¢ z normg PN-EN 60439-1.

2.4. Ziacze kablowe

Z laminatu 60x40cm z roztgcznikiem bezpiecznikowym NH1

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
0Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ~Wymagania ogdlne” pkt 3.
4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

0Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE »~Wymagania ogdlne” pkt 4.
4.2. Srodki transportu

-~ dowolny $rodek transportu

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Roboty przygotowawcze

5.2.1. przygotowanie podtoza pod TK
Montaz przyscienny. Wyrédwnanie podtoza.

5.2.2. przygotowanie podioza pod tablice TP-4
Powiekszenie istniejacej wneki do wymaganych rozmiaréw. Wyrdwnanie cian wneki.

5.2.3. przygotowanie podtoza pod zlacze ZK
Montaz fundamentu prefabrykowanego w wykopie.

5.3. Roboty montazowe

5.3.1. montaz rozdzielnicy gt. TK
Szafa stojaca. Montaz za pomoca dybli.

5.3.2. montaz tablic TP-4

Osadzenie w przygotowanych wnekach, zamocowanie w licu $ciany. Zamurowanie zaprawg cementowa, otynkowanie.
Na przygotowanym podtozu za pomocg przygotowanych kotkdw rozporowych.

5.3.3. montaz ztacza ZK
Na przygotowanym fdamencie prefabrykowanym.

5.3.3. podiaczenie przewodow

Przewody musza by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na naciagi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie dla jakich zacisk ten jest przygotowany.

Dtugosc odizolowanej zyly przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe przytaczenie. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze
powodowac uszkodzen mechanicznych. Korice przewoddw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek) powinny byé zabezpieczone
zaprasowanymi tulejkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca oceni:

- zgodno$¢ materiatéw z wymogami norm, projektu i ST

- stan techniczny materiatéw na podstawie ogledzin
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6.3. Kontrola, pomiary powykonawcze

- ogledziny wprowadzenia przewoddw do urzadzen
— ogledziny stanu podtaczen pod zaciski

- sprawdzenie poprawnosci potaczen

- sprawdzenie ciggtosci przewodéw ochronnych

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkq obmiaru jest ilos¢ sztuk:
- zamontowanych urzadzen

- podtaczonych przewodow

— sprawdzonych obwodow

- wykonanych pomiaréw

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robdt podano w PKT. T WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowg, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania daty
wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug czesci OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
2. PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia bezpieczenstwa.
Ochrona przeciwporazeniowa.
3. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.
4. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002-11-06 Korice przewodéw miedzianych z zytami wielodrutowymi (linek)
powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami.

5. ROBOTY DEMONTAZOWE
CPV: 45310000-3 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z demontazem :

- tablic obwodowych

- opraw oéwietleniowych

- lacznikdw

- gniazd 1-faz. i 3-faz.

- oprzewodowania natynkowego

- czesci oprzewodowania podtynkowego

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

Roboty rozbidrkowe nalezy wykonywac recznie przy uzyciu elektronarzedzi.
4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE +~Wymagania ogolne” pkt 4.
Materiaty pochodzace z rozbidrki nalezy przewozi¢ dowolnym Srodkiem transportu na miejsce roztadunku.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace prowadzi¢ zgodnie z wymogami bhp i w sposéb umozliwiajacy funkcjonowanie budynku. CzeS¢ opraw oswietleniowych, osprzetu
instalacyjnego przeznaczona bedzie do ponownego montazu. Kazdorazowo nalezy oceni¢ stan techniczny tych materiatdéw i ustali¢ ich
przeznaczenie z Inzynierem. Materiaty odrzucone stanowig odpady.

Po wykonaniu robdt nalezy catkowicie uporzadkowac teren budowy z odpadéw, ktdre stanowig wiasno$¢ Wykonawcy.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jakosci robdt polega na ogledzinach i porédwnaniu ich zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg sa:
- m (metr) demontowanych przewoddw i rur
- szt. demontowanych urzadzen i aparatéw elektrycznych

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane , jezeli zostaty wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowg i wymaganiami Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug czesci ogdlnej ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa
i higieny pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych. (Dz. U. z 1999r. nr 80, poz. 912)

6. POMIARY

CPV: 45310000-3 (roboty w zakresie instalacji elektrycznych)

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania pomiaréw zwigzanych ze sprawdzeniem odbiorczym
wykonanych instalacji:

- pomiar rezystancji izolacji

- pomiar impedancji petli zwarcia

- sprawdzenie pradu zadziatania wytacznikdw réznicowopradowych

- pomiar natezenia o$wietlenia

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

Mierniki specjalizowane lub wielofunkcyjne z aktualng legalizacjg

4. TRANSPORT
Nie dotyczy.

5. WYKONANIE ROBOT

Prace wykonywa¢ moga osoby posiadajace aktualne zaswiadczenie kwalifikacyjne upowazniajace do wykonywania pomiarow.
Na wykonane pomiary nalezy sporzadzi¢ protokdty.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Polega na sprawdzeniu protokétdw i pordwnaniu wynikéw z wymogami norm.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg sa:
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- szt. wykonanych pomiaréw i sprawdzonych obwodéw

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane , jezeli zostaty wykonane zgodnie wymaganiami norm i Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedtug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Rozporzadzenie ministra Gospodarki z dnia 17 wrze$nia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych. (Dz. U. z 1999r. nr 80, poz. 912)
2. PN-IEC 60364-6-61 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie odbiorcze.

7. ROBOTY POINSTALACYINE
CPV: 45453000-7 (roboty remontowe i renowacyjne)

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej czesci specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z odtworzeniem tynkéw
i powtok malarskich po robotach elektroinstalacyjnych.
Zakres prac
- zamurowanie wnek, otworow i bruzd po zdemontowanych instalacjach
- wykonanie tynkéw w miejscach po zamurowaniach i przebiciach
- wykonanie paséw tynku pokrywajacych bruzdy z rurami i przewodami

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Zaprawa cementowo-wapienna

Marka i sktad zaprawy powinny by¢ zgodne z wymaganiami normy panstwowej.

3. SPRZET
Dowolny sprzet.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
Materiaty przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w PKT. I WYMAGANIA OGOLNE ,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtozy

Bezposrednio przed tynkowaniem podtoze nalezy oczyscic z kruchych fragmentdw tynku. Nadmiernie suchg powierzchnie podtoza nalezy
zwilzy¢ woda.

5.3. Wykonywania tynkow
Tynk powinien by¢ wykonany z obrzutki, narzutu i gtadzi. Gtadz nalezy nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem.
Podczas zacierania warstwa gtadzi powinna by¢ mocno dociskana do warstwy narzutu.

Nalezy stosowaé zaprawy cementowo-wapienne — w tynkach nie narazonych na zawilgocenie o stosunku 1:1:4
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Badania powinny obejmowac:

- sprawdzenie wygladu zewnetrznego,

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkg obmiarowa sa:
- m?’ (metr szeécienny) — wykonanych zamurowan wnek i otworéw
- m (metr) — zamurowanych bruzd
- szt. — wykonanych tynkéw w miejscach po przebiciach

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za wykonane , jezeli zostaly wykonane zgodnie z dokumentacjq projektowg i wymaganiami Inzyniera.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wedhug OST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-85/B-04500 Zaprawy budowlane. Badania cech fizycznych i wytrzymatos$ciowych.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-EN 13139:2003 Kruszywa do zaprawy
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